Zatacznik nr 1 do pisma SAM S.A. |.dz. 6707/ 2020 z dn. 31 sierpnia 2020 r.

WYTYCZNE
(WARUNKI WYKONYWANIA ROBOT)
dla WYKONANIA REKTYFIKACJI tOZYSK | NAPRAWY ELEMENTOW ZELBETOWYCH OBIEKTOW
MOSTOWYCH M11P | M11L W KM 349+095 KONCESYJNEGO ODCINKA AUTOSTRADY A4 KATOWICE -
KRAKOW

I. Zakres robét jest zgodny z pkt 2.1 zapytania ofertowego i obejmuje:

1. Obiekt mostowy nr M11P w km 349+095 — wiadukt w ciggu Autostrady nad
ul. Brzezinska w Mystowicach
e rektyfikacja tozysk watkowych z uwagi na oderwanie blachy gérnej od poprzecznicy —
2 szt., tozyska nrtB10PW, £D4PZ,
o rektyfikacja fozysk stycznych z uwagi na brak styku blachy gérnej z poprzecznicg — 3 szt.,
tozyska nrtD1PW, tD4PW, £tD6PW
e naprawa spekanych cioséw podtozyskowych — 3 szt.,
e |okalna naprawa zarysowania stupa filara w osi B—1 mb,
e oczyszczenie gérnych powierzchni podpdr z zanieczyszczen w postaci gruzu — 1 kpl.

2. Obiekt mostowy nr M11L w km 349+095 — wiadukt w ciggu Autostrady nad ul. Brzezinska w
Mystowicach

e rektyfikacja fozyska stycznego z uwagi na brak styku blachy gérnej z poprzecznicg — 1 szt.,

tozysko nr £C5LZ,

e naprawa spekanych cioséw podtozyskowych — 7 szt.,

e |okalna naprawa zarysowania naroza poprzecznicy —2 mb,

e naprawa zarysowania oczepu podpory D —2 mb,

e oczyszczenie gornych powierzchni podpér z zanieczyszczen w postaci gruzu — 1 kpl.

Il. Wytyczne wykonawcze Zamawiajacego dla robét.

1. Przed rozpoczeciem Robdét Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru
nastepujace dokumenty:

a/ karty informacyjne, aprobaty techniczne, atesty, deklaracje zgodnosci, $wiadectwa dopuszczenia
dla wszystkich materiatéw przewidzianych do wykonania Robdt wg indywidualnych ustalen z
Inspektorem Nadzoru,

b/ Projekt Technologii i Organizacji Robdt (PTiIOR) zawierajgcy m. in. projekt zabezpieczenia terenu
prowadzonych robdt, a jezeli bedzie taka potrzeba réwniez Projekt Czasowej Organizacji Ruchu
(PCOR),

¢/ szczegétowy harmonogram realizacji robdt w rozbiciu na poszczegdlne etapy opisane w
punkcie I.

2. Jezeli w trakcie realizacji rob6t bedzie konieczne zwiekszenie lub zmniejszenie wskazanego
zakresu robdt albo wykonanie robdt zamiennych, to wéwczas Wykonawca przed przystgpieniem do
ich realizacji bedzie musiat uzyska¢ akceptacje Zamawiajgcego na taki zwiekszony, zmniejszony lub
zmieniony zakres.

3. Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robdt oraz zastosowane rozwigzania muszg
odpowiada¢ wymaganiom wfasciwym dla autostrad ptatnych oraz musza posiada¢ aktualne
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deklaracje zgodnosci i aprobaty techniczne. Materiaty przed ich uzyciem i zabudowaniem podlegaja
zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

4. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do realizacji Robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢
i wihasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza
terenem robdt w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

5. Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedstawi¢ 3 egz. dokumentacji powykonawczej w
wersji papierowej oraz 3 egz. w wersji elektronicznej, ktéra bedzie zawierata: sprawozdanie
techniczne zawierajgce opis organizacji i technologii wykonanych roboét, ich terminy oraz karty
informacyjne, aprobaty techniczne, atesty, deklaracje zgodnosci, $wiadectwa dopuszczenia dla
wszystkich materiatdw zabudowanych i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru, wyniki badan
laboratoryjnych, a takze dokumentacje zdjeciowa.

I1l. Organizacja i zabezpieczenie robét

1. Wykonawca zapewni podczas wykonywania robdt wtasciwg ich organizacje zgodnie z
zatwierdzonym przez Niezaleznego Inzyniera Projektem Technologii i Organizacji Robét (PTiOR)
uwzgledniajgcym w razie potrzeby réwniez projekty zabezpieczenia i oznakowania terenu na
ktérym prowadzone bedg roboty oraz Projekt Czasowej Organizacji Ruchu (PCOR).

2. Drogi dojazdowe uzytkowane przez Wykonawce i posesje, na ktére bedg oddziatywaty roboty
i transport budowlany, zostang skontrolowane po zakoriczeniu robdt, a wszelkie zniszczenia
spowodowane dziatalnoscig Wykonawcy musza by¢ przez Wykonawce naprawione na jego koszt, w
sposob satysfakcjonujgcy zainteresowane strony.

3. Wszystkie elementy rozbierane w celu uzyskania dostepu do placu budowy nalezy
niezwtocznie przywréci¢c do stanu poprzedniego po zakonczeniu robdot w danej lokalizacji.
Rozebrane elementy drogowych barier ochronnych (o ile bedzie tego wymagata specyfika Robot)
muszg by¢ odtworzone po ich zakonczeniu z tych samych elementéw systemu (zastosowanego w
danej lokalizacji) lub w przypadku uszkodzenia wymienione.

4. Wykonawca ze szczegdlng starannoscig bedzie planowat, a nastepnie realizowat, operacje
wprowadzania i likwidacji czasowej organizacji ruchu w miejscach prowadzonych roboét (jezeli taka
organizacja okaze sie konieczna). Roboty mogg by¢ wykonywane tylko na podstawie pisemnej
zgody Zamawiajgcego i pisemnej zgody Operatora (VIA4 S.A.), udzielonych na pisemny wniosek
Wykonawcy. Wykonawca przed rozpoczeciem robdt oraz przed kazdg zmiang oznakowania terenu
prowadzonych robdét, ma obowigzek zgtosi¢ ten fakt do Centrum Zarzadzania Autostradg oraz
Zamawiajgcemu co najmniej 24 godziny przed faktycznym wejsciem w pas drogowy koncesyjnego
odcinka autostrady A4 Katowice — Krakéw (dalej jako PDA) w przypadku oznakowania robdt w
oparciu o zatwierdzone schematy oznakowania lub 7 dni przed wejsciem w PDA w przypadku
oznakowania robdt w oparciu o PCOR. Ponadto Roboty wykonywane w PDA musza by¢ prowadzone
w sposdb gwarantujgcy zachowanie zasad bezpieczenstwa ruchu drogowego (dalej jako BRD) oraz
minimalizacje utrudnied w ruchu. O planowanych zmianach organizacji ruchu, z niezbednym
wyprzedzeniem, Wykonawca powiadomi réwniez Niezaleznego Inzyniera, a takze innych zarzadcow
ruchu w przypadku drég krzyzujacych sie z autostradg A4. Wykonawca powinien zapewnic i
utrzymywac wszystkie tymczasowe urzadzenia bezpieczenstwa i organizacji ruchu, takie jak
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nawierzchnie, bariery, sygnalizacje Swietlna, oznakowanie pionowe i poziome dla zapewnienia
bezpieczenstwa ruchu samochodowego.

5. Przed wprowadzeniem jakiejkolwiek zmiany w organizacji ruchu Wykonawca zobowigzany
jest bra¢ pod uwage fakt, ze w rejonie prowadzonych rob6t moga by¢ realizowane inne roboty
budowlane. W zwiagzku z tym niezbedne jest uzgadnianie planowanych zmian z Wykonawcami
innych robdt w PDA.

6. Wykonawca powinien zapewni¢ i utrzymywa¢ w dobrym stanie wszystkie elementy
oznakowania oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu. Wykonawca musi zapewnié¢ dobrg widoczno$é
urzadzen BRD i oznakowania przez caty okres wykonywania robdt, zwtaszcza w nocy oraz podczas
niekorzystnych warunkéw atmosferycznych. W razie koniecznosci Wykonawca wtasnym staraniem i
na wtasny koszt odpowiednio zmodyfikuje czasowg organizacje ruchu wprowadzong na czas
prowadzenia robot.

7. Urzadzenia BRD i oznakowanie nalezy usunaé, gdy nie bedg one dtuzej potrzebne, a jezdnie,
pobocze oraz przylegly teren, na ktére oddziatywaty prowadzone roboty, nalezy przywrdcié do
stanu poprzedniego.

8. Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia kierowania robotami przez Kierownika robét,
posiadajacego uprawnienia budowlane do kierowania robotami budowlanymi w specjalnosci
inzynieryjnej mostowej lub réwnowaznej oraz bedgcego czynnym cztonkiem Okregowej lzby
Inzynieréw Budownictwa.

9. W przypadku gdy zakres robdt zawiera prace mogace powodowaé ryzyko powstania szkdd
wynikajgcych z wibracji, osunigcia lub ostabienia konstrukcji nosnych lub podpér, Wykonawca przed
rozpoczeciem prac budowlanych sporzadzi protokdt stwierdzajgcy stan techniczny mienia
znajdujacego sie w bezposredniej strefie odziatywania prac powodujacych ryzyko powstania takich
szkod. Protokét powinien by¢ sporzadzony w sposéb zgodny z wymaganiami prawa i sztuki
budowlanej, biorgc pod uwage rodzaj wystepujacego zagrozenia, rodzaj i stan zagrozonego mienia
oraz sposOb i zakres prowadzonych prac budowlanych i powinien m.in. zawieraé¢ szczegétowy opis
uszkodzen istniejacych przed rozpoczeciem robét w budynkach i budowlach narazonych na
negatywne oddziatywanie ww. prac. Przeglad i spisanie protokotu winno sie odbyé z udziatem
przedstawicieli Zamawiajacego oraz Niezaleznego Inzyniera
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IV. Dokumentacja zdjeciowa usterek — wybrane przyktady

-~

Zdj. 1. Obiekt M11P — oderwanie ptyty gérnej tozyska watkowego od poprzecznicy

Zdj. 2. Obiekt M11P — brak styku ptyty gérnej tozyska stycznego z poprzecznica
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Zdj. 3. Obiekt M11P — spekany cios podtozyskowy

ilara w osi

Zdj. 4. Obiekt M11P — spekanie stupa f

Strona5z 11



Zdj. 5. Obiekt M11L — brak styku ptyty gdérnej tozyska stycznego z poprzecznica

Zdj. 6. Obiekt M11L — spekany cios podtozyskowy
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Zdj. 7. Obiekt M11L — spekanie naroza poprzecznicy

Zdj. 8. Obiekt M11L — spekanie oczepu filara w osi D
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V. Informacje ogdlne o obiektach nr M11P i M11L w km 349+095 koncesyjnego odcinka autostrady A4
Katowice - Krakéw

1. Obiekty mostowe M11P i M11L to czteroprzestowe wiadukty, o schemacie statycznym belki
swobodnie podpartej o rozpietosciach teoretycznych 14,95 + 15,47 + 15,47 + 14,95 m. Dtugos¢
catkowita obydwu obiektéw wynosi 63,22 m. Obiekty zlokalizowane s3 w planie na odcinku
prostym. Obiekty przebiegajg pod katem 53°57’ w stosunku do przeszkody. Szerokos$¢ catkowita
obydwu obiektéw wynosi 20,17 m. Przekrdj poprzeczny stanowi 13 dzwigaréw prefabrykowanych,
sprezonych, typu Ptorisk.
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Rys. 2. Widok z boku — obiekt M11P
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Rys. 3. Przekroje poprzeczne — Obiekt M11P
Schemat oznakowania lozysk
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Rys. 4. Schemat oznakowania tozysk mostowych obiektu M11P
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Rys. 5. Rzut z géry — obiekt M11L
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Rys. 6. Widok z boku — obiekt M11L
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Rys. 7. Przekroje poprzeczne — Obiekt M11L
Schemat oznakowania tozysk
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Rys. 8. Schemat oznakowania tozysk mostowych obiektu M11L
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