Zatacznik nr 1 do pisma SAM S.A. l.dz. 3166 / 2019 z dn. 8 kwietnia 2019 r.

WYTYCZNE
(WARUNKI WYKONYWANIA ROBOT )
WYKONANIE PRAC PROJEKTOWYCH | ROBOT BUDOWLANYCH ZWIAZANYCH Z WYMIANA
STALOWYCH, MODUtOWYCH URZADZEN DYLATACYJNYCH ORAZ Z WYKONANIEM ROBOT
TOWARZYSZACYCH NA OBIEKCIE MOSTOWYM MO2P ZLOKALIZOWANYM W KM 341+671
KONCESYJNEGO ODCINKA AUTOSTRADY A4 KATOWICE - KRAKOW

. Zakres Robét jest zgodny z pkt 3 zapytania ofertowego

Il.  Obowigzki Wykonawcy robdét budowlanych objetych przedmiotowym Zapytaniem
ofertowym

1. Wykonawca wykona wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem Projektu wg wariantu |, tj.
wymiany 2 szt. urzgdzen dylatacyjnych obiektu MO2P wraz z robotami towarzyszacymi lub
wg wariantu ll, tj. wymiany 2 szt. urzagdzer dylatacyjnych obiektu MO2P oraz 12 szt. tozysk mostowych
wraz z robotami towarzyszacymi (dalej jako Projekt), czynnosci zwigzane ze zgtoszeniem remontu
wtasciwemu organowi administracji architektoniczno - budowlanej (dalej jako Zgtoszenie) wraz z
uzyskaniem potwierdzenia przyjecia tego Zgtoszenia przez wiasciwy organ administracji
architektoniczno — budowalne;j.

W zakresie prac projektowych Wykonawcy w ramach zawartej Umowy bedg nastepujace
elementy:

a.) Projekt wymiany dwoch szt. urzadzen dylatacyjnych (wariant ) oraz ewentualnej wymiany
dwunastu szt. tozysk mostowych (wariant 1l) w zakresie niezbednym do wykonania wszystkich robét,
zawierajgcy m. in. dobor wiasciwych urzadzer dylatacyjnych oraz tozysk (w zaleznosci od ostatecznego
wyboru wariantu | lub wariantu Il przez Zamawiajacego) z uwagi na schemat statyczny, konstrukcje
obiektu oraz wptyw prognozowanych gérniczych deformacji terenu na obiekt mostowy. Projektant
Wykonawcy (dalej jako Projektant) wiasnym staraniem uzyska niezbedne informacje od wtasciwego
zaktadu gérniczego w sprawie ewentualnych prognozowanych wptywéw gérniczych w rejonie obiektu
MO2P i uwzgledni je przy doborze urzadzen dylatacyjnych oraz tozysk. Projekt bedzie sie sktadat z
nastepujacych elementow: czeé¢ opisowa, czes¢ rysunkowa, przedmiar robét, specyfikacje techniczne
szczegétowe. Projektant uwzgledni w Projekcie wszelkie urzadzenia obce (np. przewody
teletechniczne, elektryczne itp.) znajdujace sie na obiekcie zardwno w czesci dotyczgcej konstrukgji
urzgdzenia dylatacyjnego jak i w czesci poswieconej robotom towarzyszgcym. Projekt zostanie
wykonany w 5 egz. w wersji papierowej i wersji elektronicznej, w formatach edytowalnych (*.dwg,
*.doc, *xls itd.) i nieedytowalnych (*.pdf). Projekt bedzie wykonany przez Projektanta posiadajacego
odpowiednie kwalifikacje zawodowe, tj. uprawnienia do projektowania bez ograniczeri w specjalnosci
inzynieryjnej mostowej lub réwnowazne oraz bedacego cztonkiem Okregowej Izby Inzynieréw
Budownictwa. Dokumenty potwierdzajace posiadanie odpowiednich kwalifikacji zawodowych przez
osobe majaca petni¢ w/w funkcje Wykonawca przedtozy Zamawiajacemu i JPL Project Sp. z 0.0. (dalej
jako Niezalezny Inzynier) do zatwierdzenia przed przystapieniem do prac projektowych. Projekt musi
zostaC pozytywnie zaopiniowany przez Niezaleznego Inzyniera, ktéry wyznaczy swojego
przedstawiciela do konsultacji oraz zatwierdzony przez Zamawiajacego. Z tego wzgledu istotne beda
biezace konsultacje w zakresie przyjmowanych rozwigzan w trakcie trwania prac projektowych.
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Wybrany wykonawca Projektu jest zobowigzany do odbycia potrzebnej liczby spotkan z Zamawiajgcym
i/lub Niezaleznym Inzynierem, w siedzibie Zamawiajgcego w Mystowicach, w trakcie ktdrych
przedstawi szczegdty proponowanych rozwigzan projektowych oraz uzyska dla nich akceptacje.

b.) Opracowanie kompletnej dokumentacji niezbednej do Zgtoszenia remontu obiektu
budowlanego oraz jego Zgtoszenie wraz z uzyskaniem potwierdzenia przyjecia tego Zgtoszenia przez
wtasciwy organ administracji architektoniczno — budowalne;j.

2. Wykonawca wykona wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem robdt polegajacych na
wymianie 2 szt. urzadzen dylatacyjnych obiektu MO2P oraz w przypadku wyboru wariantu Il Oferty
réwniez wymiany 12 szt. tozysk mostowych (dalej jako Roboty), czynnosci zwigzane z wykonaniem
wszystkich robdt towarzyszgcych takich jak m. in. rozbidrka istniejacej nawierzchni w rejonie dylatacji,
rozbidrka wnek dylatacyjnych, dozbrojenie stref dylatacyjnych, betonowanie wnek dylatacyjnych,
odtworzenie izolacji, odbudowa kraweznikéw, odtworzenie elementéw odwodnienia ptyty pomostu
i nawierzchni wokét dylatacji, zabezpieczenie istniejacej infrastruktury a takze urzadzen obcych,
ewentualne podniesienie i opuszczenie ustroju nosnego itd.

Przed rozpoczeciem robdot Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu oraz Niezaleznemu
Inzynierowi do zatwierdzenia:

a.) karty informacyjne, aprobaty techniczne, atesty, deklaracje zgodnosci, $wiadectwa
dopuszczenia dla wszystkich materiatow i wyrobéw budowlanych przewidzianych do wykonania Robot
wg indywidualnych ustalen z Inspektorem Nadzoru,

b.) Projekt Technologii i Organizacji Robdt (dalej jako PTiOR) zawierajgcy m. in. projekt
zabezpieczenia terenu prowadzonych robét, organizacje zaplecza technicznego, opis technologii
wykonania robét wraz z niezbednymi szkicami i rysunkami, sposéb organizacji rob6t oraz Srodki majgce
na celu zapewnienie odpowiedniego poziomu BHP itd., Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (dalej
jako Plan BiOZ), Program Zapewnienia Jakosci (dalej jako PZJ) oraz wszystkie inne dokumenty
wynikajgce ze Specyfikacji Warunkéw 0gdlnych,

c.) szczegdtowy harmonogram realizacji robot w rozbiciu na poszczegdlne etapy opisane w
punkcie 3 Zapytania,

d.) dokumenty potwierdzajgce kwalifikacje zawodowe osoby wyznaczonej do petnienia funkcji
Kierownika robot:

— Uprawnienia budowlane do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen w specjalnosci
inzynieryjnej mostowej lub réwnowazne;
— Zaswiadczenie o cztonkostwie w Okregowej Izbie Inzynieréw Budownictwa.

Jezeli w trakcie realizacji Robot bedzie konieczne zwiekszenie lub zmniejszenie wskazanego
zakresu robét albo wykonanie robdt zamiennych, to wéwczas Wykonawca przed przystgpieniem do
ich realizacji bedzie musiat uzyska¢ akceptacje Zamawiajgcego na taki zwiekszony, zmniejszony lub
zmieniony zakres.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robdt oraz zastosowane rozwigzania muszg
odpowiada¢ wymaganiom wtasciwym dla autostrad ptatnych oraz muszg posiadac aktualne deklaracje
zgodno$ci i aprobaty techniczne. Materiaty przed ich uzyciem i zabudowaniem podlegaja
zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do realizacji Robdt, byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wtasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca
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czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza terenem Robdt w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedstawi¢ 4 egz. dokumentacji powykonawczej w
wersji papierowej i elektronicznej, w formatach edytowalnych (*.dwg, *.doc, *.xls itd.) i
nieedytowalnych (*.pdf), ktéra bedzie zawierata: sprawozdanie techniczne z wykonanych robét
uwzgledniajace m.in. technologie wykonanych robét, rzeczywiste terminy wykonania poszczegdlnych
robot, ewentualne zmiany wynikle w trakcie wykonywania robét w stosunku do Projektu oraz
zatwierdzonego PTIOR, dokumenty materiatowe wszystkich materiatéw i wyrobéw budowlanych
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru i wbudowanych, raporty z badan, operaty geodezyjne a
takze dokumentacje zdjeciowa oraz ewentualne inne dokumenty istotne z punktu widzenia zadania
badz wynikajgce ze Specyfikacji Warunkéw Ogdlinych.

3. Wykonawca wykona wszystkie czynnosci zwigzane z opracowaniem i uzyskaniem
zatwierdzenia Projektu Czasowej Organizacji Ruchu (dalej jako PCOR) na Autostradzie na czas trwania
Robot oraz wszystkie czynnosci zwigzane z wprowadzeniem, utrzymaniem i likwidacjg oznakowania
zgodnego z zatwierdzonym PCOR:

a.) Projekt Czasowej Organizacji Ruchu wraz z uzyskaniem jego zatwierdzenia przez GDDKIA;
projekt zostanie wykonany w 5 egz. w wersji papierowej i elektronicznej, w formatach edytowalnych
(*.dwg, *.doc, *.xls itd.) i nieedytowalnych (*.pdf). Wybrany Wykonawca jest zobowigzany do odbycia
potrzebne;j liczby spotkan z Zamawiajgcym i/lub Niezaleznym Inzynierem, w siedzibie Zamawiajacego
w Mystowicach, w trakcie ktérych przedstawi szczegéty proponowanych rozwigzan czasowej
organizacji ruchu oraz uzyska dla nich pozytywng opinie Niezaleznego Inzyniera oraz
SAM S.A.

b.) wprowadzenie, utrzymanie i likwidacja oznakowania.

Wykonawca ze szczegdlng starannoscig bedzie planowat, a nastepnie realizowat, operacje
wprowadzania i likwidacji czasowej organizacji ruchu w miejscach prowadzonych Robét.

Przed wprowadzeniem jakiejkolwiek zmiany w organizacji ruchu Wykonawca zobowigzany jest
brac¢ pod uwage fakt, ze w rejonie prowadzonych prac mogg by¢ realizowane inne roboty budowlane.
W zwigzku z tym niezbedne jest uzgadnianie planowanych zmian z innymi Wykonawcami.

Wykonawca powinien zapewni¢ i utrzymywaé w dobrym stanie wszystkie elementy
oznakowania oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu COR; Wykonawca musi zapewni¢ dobrg widoczno$é
urzadzen BRD i oznakowania przez caty okres wykonywania Rob6t, zwtaszcza w nocy oraz podczas
niekorzystnych warunkdw atmosferycznych. W razie koniecznosci Wykonawca wtasnym staraniem i na
wtasny koszt odpowiednio zmodyfikuje czasowa organizacje ruchu wprowadzong na czas prowadzenia
Robdt,

Urzadzenia BRD i oznakowanie nalezy usung¢, gdy nie sa one dtuzej potrzebne, a jezdnie,
pobocze oraz przylegly teren, na ktére oddziatywaty prowadzone Roboty, nalezy przywrdcié do stanu
poprzedniego.

Ill.  Organizacja i zabezpieczenie robét

Wykonawca zapewni podczas wykonywania Robdt wiasciwg ich organizacje zgodnie
z zatwierdzonym przez Niezaleznego Inzyniera Projektem Technologii i Organizacji Robét (PTiOR)
uwzgledniajacym w razie potrzeby réwniez projekty zabezpieczenia i oznakowania terenu, na ktérym
prowadzone bedg Roboty.
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Drogi dojazdowe uzytkowane przez Wykonawce i posesje, na ktére beda oddziatywaty Roboty
i transport budowlany, zostang skontrolowane po zakornczeniu Robdt, a wszelkie zniszczenia
spowodowane dziatalno$cig Wykonawcy muszg by¢ przez Wykonawce naprawione na jego koszt,
w sposdb satysfakcjonujacy zainteresowane strony.

Wszystkie elementy rozebrane w celu uzyskania dostepu do placu budowy nalezy niezwtocznie
przywrdci¢ do stanu poprzedniego po zakoriczeniu Robét w danej lokalizacji. Rozebrane elementy
drogowych barier ochronnych (o ile bedzie tego wymagata specyfika Robdt) musza by¢ odtworzone po
ich zakonczeniu z tych samych elementéw systemu (zastosowanego w danej lokalizacji) lub w
przypadku uszkodzenia wymienione na takie same.

IV. Dokumentacja zdjeciowa urzadzen dylatacyjnych

Lt o

Zdj. 1. Obiekt MO2P — urzadzenie dylatacyjne od strony Katowic

Zdj. 2. Obiekt MO2P — urzadzenie dylatacyjne od strony Krakowa
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Zdj. 3. Obiekt MO2P — zerwane potgczenie spawane miedzy przektadka stalowg a belkg trawersowa
urzadzenia dylatacyjnego od strony Katowic

V.  Rysunki inwentaryzacyjne obiektu mostowego M02P
OBIEKT MO2P
SCHEMAT OZNACZEN ELEMENTOW KONSTRUKCJI
POLNOC
\
g2\

\

Rys. 1. Obiekt MO2P — Schemat oznaczen elementdw konstrukgji

StronaS5z7




—

AW/DOK Z GORY
\4‘ 1:200 ) YAPA. CHOONKOWA POZA OBEXTEN mmwmfj

7
,,_-.?’..__.\
Z 3

1 iR
\\\ Rl
* 33 L

\
3
.'\_'L]"‘..."‘.‘".?‘..'."‘.
e e v x s W v oy

Ay

WPYST KANALIZAGH DESZCZOMEL” -
KAPA_ CHODNIKOWA_POZA_OBIEKTEW.~

“.
X
BB

_-vA!

2

%
&

&
2

%

2% Q8

20

&

e

0%

"

¥l ale b’

O

LR

2
Aoleaalo

$9)

R PRZEKROJ POPRZECZNY

o PRZEKRGJ A-A
00

Rys. 3. Obiekt MO2P — Przekrdj poprzeczny
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WIDOK Z BOKU 0D STRONY POLNOCNEJ

Rys. 4. Obiekt MO2P — Widok z boku
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